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ASOCIACIÓN DE ROBÓTICA DE LA UNIVERSIDAD CARLOS III DE MADRID
Toda la información relativa a la Asociación de Robótica está disponible en la web: http://asrob.uc3m.es. Para información más detallada de nuestras actividades, por favor visitar dicha página.
CHARLAS Y SEMINARIOS
=== Mayo 2010 ===

*14/05/2010 (17:00h): Charla: ''Taller Introducción a la Robótica - Charla sobre Open Source Hardware.'' Impartida por MicroIngenio

*06/05/2010 (15.00h): Seminario/Charla: ''Robótica humanoide. Los robots HOAP-3 y RH-2.'' Ponente: Miguel González-Fierro. Aula: 1.0.B02. 

=== Abril 2010 ===

*08/04/2010 (15.00h): Seminario/Charla: ''El proyecto de robótica civil de tierra.'' Ponente: Juan González Víctores. Aula: 1.0.B02.

*08/04/2010 (16.00h): Seminario/Charla: ''Robótica para fines sociales. El robot Maggie.'' Ponentes: Ana Corrales y David García Godoy. Aula: 1.0.B02.

*09/04/2010 (12.00h): Día de las Asociaciones. Taller de robots modulares. Presentación: Juan González Gómez. Aula: 4.0.E02.

*09/04/2010 (13.00h): Día de las Asociaciones. Seminario/Charla: ''La Asociación de Robótica.'' Ponentes: César Arismendi, Javier González-Quijano y Martin Stoelen. Aula: 4.0.E02.

=== Marzo 2010 ===

* 18/03/2010 (15.00h): Seminario/Charla: ''El proyecto de robótica civil de aire.'' Ponente: Javier González-Quijano. Aula: 1.0.B02.

* 18/03/2010 (16.00h): Seminario/Charla: ''Robótica de manipuladores móviles. El robot Manfred.'' Ponente: César Arismendi. Aula: 1.0.B02.

=== Febrero 2010 ===

* 05/02/2010 (16:00h): Seminario/Charla: El proyecto Mini Humanoide: Primeros logros. Ponente: Martin Stoelen. Aula: 1.3.C13

* 19/02/2010 (16:00h): Taller de robot Bioloid. Presentación: César Arismendi. Aula:1.3.B14.

* 24/02/2010 (15.00h): Seminario/Charla: ''Presentación de la Asociación de Robótica. Proyecto Mini Humanoide'' Ponentes: Miguel González-Fierro y Martin Stoelen. Aula: 1.0.B02 

* 24/02/2010 (16.00h): Seminario/Charla: ''Robótica para asistencia a personas discapacitadas. El robot Asibot.'' Ponente: Juan González Víctores. Aula: 1.0.B02.

* 26/02/2010 (15:30h): Taller: Proyecto Mini Humanoide. (Laboratorio de robots humanoides: 1.3.C13).
REUNIONES
2010 
· 20101022: Reunión del UAV 

· 20100630: Reunión de la Junta Directiva. Propuestas para curso 2010/2011. 
· 20100514: Acta 5ª Reunión de Robot Civil de Tierra. 
· 20100507: Acta 4ª Reunión de Robot Civil de Tierra. 
· 20100430: Acta 3ª Reunión de Robot Civil de Tierra. 
· 20100416: Acta 2ª Reunión de Robot Civil de Tierra. 
· 20100305: Acta 1ª Reunión de seguimiento de proyectos. 
· PDF: Presentacion, proyecto Robot Mini Humanoide. 
· 20100210: Acta 1ª Reunión de Robot Civil de Tierra. (PDF) 

· 20100122: Reunión arranque 2010 
· 20100105: Acta 1ª Reunión de Robot Mini Humanoide. 
2009 
· 20091203: Reunión Líneas Estratégicas 2010 

· 20091120: Reunión Propuesta Subvención proyectos para 2010 

