
• Movimiento: Son un conjunto de acciones que 
se le asignan al robot.
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Moderador
Notas de la presentación
Sería muy complicado hacerlo desde el programa de control de comportamiento
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Moderador
Notas de la presentación
Permite captar posiciones al mover el robot manualmente.
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http://www.youtube.com/watch?v=HpFGROm-LQM�
http://www.youtube.com/watch?v=zK8OjwMdn5I�
http://www.youtube.com/watch?v=HpFGROm-LQM�
http://www.youtube.com/watch?v=EC5wZRckBQc�
http://www.youtube.com/watch?v=UseutMY29PM�
http://www.youtube.com/watch?v=YLjJN4Zs6c0�
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Bioloid es un robot:
• Muy versátil  y expandible.
• Fácil de programar.
• Robusto.
La asociación de robótica:
• Propone muchos proyectos y está abierta a 

escuchar tus ideas.
• Ofrece apoyo y ayuda con los proyectos.
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